
Instrukcja użytkowania systemu
sampoziomowania WABCO

System samopoziomowania WABCO automatyzuje i ułatwia
obsługę zawieszenia pneumatycznego.

Pilot
bezprzewodowy

Obsługa
Dla systemu z 2 osiami:
• System obsługiwany jest za
pomocą pilota bezprzewodowego
oraz dźwigni hamulca ręcznego.
Do załadunku wymagane jest jego
podniesienie. Następnie po
załadunku należy opuścić dźwignię
hamulca ręcznego do pozycji dolnej.
W tym momencie system
automatycznie podnosi zawieszenie
do wcześniej zadanego poziomu,
który przeznaczony jest do jazdy.
System można również obsługiwać
manualnie za pomocą przycisków: 1
(opuszczanie) i 2 (podnoszenie).
Przyciski 3 i 4 (FN) są nieużywane
do obsługi zawieszenia.

Dla systemu PPP:
• System obsługiwany jest tylko za

pomocą pilota bezprzewodowego.
Jednoktotne naciśnięcie przycisku
3 lub 4 (FN) w zależności od wersji
powoduje ustawienie pojazdu w
trybie do jazdy z przyczepką
zachowując maksymalne
obciążenie 750 kg lub z uniesioną
przyczepką. W każdym z trybów
możliwe jest również manualne
sterowanie przyciskami 3 i 4 (FN).


